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Fig.3 Joint 2,4 are damaged by 10%,5% with noise
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Fig.4 10-bar frame structure
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	損傷を仮定した接合部を半剛結接続としてモデル化するために，Fig.1のように梁要素の端にある長さ0の回転ばねで表す(4)．半剛結接続の損傷程度は接合部固定係数の減少率として定義される．（0≦固定係数≦1, 0：接合部はピン結合,1：剛結を表す.）
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