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１．はじめに  

高齢化などによる将来的な熟練作業員の減少への対

策や重機土工の更なる合理化を目的として，建設機械の

自動化に関する研究開発を進めている．その中で汎用の

振動ローラを用いた自動転圧システムを開発し，RCDダ

ム現場での試験適用を昨年，報告した１）．同システムを

フィルダム現場へ導入するにあたり，試験適用で得られ

た知見を元に自動化装置の標準化を進め，今回，複数の

振動ローラに設置したので報告する． 

２．自動化装置の概要 

自動化機器の設置状況を写真－１と写真－２に示す．

また，自動転圧システムにおける自動化機器の概略構成

を図－１に示す．本システムにおける自動化装置の主た

る役割は，振動ローラの自動化，つまりコンピュータで

振動ローラを運転可能にすることと，自動運転時の安全

を確保することである． 

本自動化装置の特徴は，汎用の振動ローラに大掛かり

な改造をせずに自動化できることである．装置の設置は

４～５日間の作業で可能であり，現在までに酒井重工業

製の振動ローラ３機種（SV512D-1，SV900DV-1，SD451）

への設置実績がある． 

今回の開発では，制御 PCによる車両操作項目の増加，

安全機能の強化，機器操作の簡略化，適切な状態表示，

機器集約による設置性の向上について改良を行った． 

３．自動化装置の機能 

(1) 車両操作 

本自動化装置の設置により，制御 PC から前後進，ス

テアリング操作，起振などの転圧作業に必要な操作を可

能とした．ステアリング操作については操舵ロボットを

使用し，それ以外の操作は全て電子制御である． 

操舵ロボットについては取付方法を見直し，ステアリ

ング軸との確実な芯出しと容易な設置を可能とした． 
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写真－１ 自動化機器の設置状況（車外） 
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写真－２ 自動化機器の設置状況（キャビン内） 
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図－１ 自動化機器の概略構成 
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(2) 多重の安全機能 

本自動化装置では図－２に示すように多重の安全機能を備えている．制御盤にはインターロック機能を備

え，これらの安全機能との組合せにより，非常停止時の確実な安全停止と，不安全状態での自動運転の禁止を

実現した． 

(3) 操作，表示機能など 

本自動化装置では操作の簡略化のため，操作盤のメインスイッチに機能を集約し，自動化装置の操作はメイ

ンスイッチ一つで済むようにした．表示機能については，システムの状態を示す状態表示灯を設置するととも

に，エラーの表示項目を増やして運転管理者が的確に状態を把握できるようにした．また，周囲の作業者に対

して自動運転中であることが一目でわかるように，自動運転中に点灯する赤色回転灯をルーフ上に設置した． 

制御盤については内部機器の構成の見直しと集約を図り，大幅に小型化するとともに，設置時の配線作業を

減らしている． 

４．おわりに 

振動ローラ自動転圧システムの試験適用で得られた

知見を元に，装置の標準化設計を進め，複数の機種に

対応し，短期間で振動ローラを自動化できる自動化装

置を開発した．本自動化装置は４台の振動ローラに搭

載し，フィルダム現場での実運用に入る予定である． 
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図－２ 自動転圧システムの安全機能 

 

写真－３ 自動転圧作業中の振動ローラ 
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